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Organizace profilové ¢asti maturitni zkousky z odbornych predméti
MZ 2026/2027

Elektrotechnik pro robotiku a automatizaci

o Utel dokumentu
Tento dokument pfedstavuje organizaci ustni profilové Casti maturitni zkousky z odbornych
predmétt pro obor Elektrotechnik pro robotiku a automatizaci.
Profilova &ast MZ vychazi z aktualniho Skolniho vzd&lavaciho programu , Elektrotechnik pro
robotiku a automatizaci®, ¢. j. SSR/1606/2025, platného od 1. 9. 2025.
Ustni zkouska se sklada ze 2 samostatnych &asti — Ustni zkousky z odbornych pfedmétii a obhajoby
samostatné maturitni prace.
Ustni zkouska z odbornych predmétii zahrnuje predméty:

o Robotika

o Automatizaéni a regulacni technika

o Elektronika

e Ustni zkou$ka z odbornych predméti
Prvni ¢ast Gstni zkousky je koncipovana jako integrovana odborna zkouska. Kazdé maturitni téma
obsahuje tfi propojené Casti:

Oznadeni Oblast Uloha v tématu
A Automatizacéni a regulacni automatické fizeni, regulace,
technika snimace, fidici a regulacni
obvody
R Robotika zakladni pojmy, konstrukce,

kinematika, pohony, senzory,
navigace a aplikace

E Elektronika soucastky, analogové a
digitalni obvody,
optoelektronika a elektronické

prvky
e Organizace ustni zkousky
Forma Ustni zkouska z odbornych predméti
Pocet témat 20 integrovanych maturitnich témat
Struktura Automatizaéni a regulacni technika + Robotika
+ Elektronika + Obhajoba maturitni prace
Cas piipravy a zkouseni Pted zahajenim pfipravy k Ustni zkouSce si Zak

jedno téma vylosuje. Piiprava k ustni zkouSce
trva 15 minut. Ustni zkouska trvd nejdéle 15
minut.

* stanoven podle platnych Skolnich pravidel a
legislativy

Pomitcky schémata, technickd dokumentace, soucastky,




meéfici pfistroje, snimace,
modely a dal$i pomticky

robotické prvky,

e Tematické okruhy — Automatiza¢ni a regula¢ni technika
Al — Zéiklady automatizace a automatického fizeni
zakladni pojmy, fidici a regula¢ni obvod
A2 — Regulace a regulacni obvod
regulovana velicina, zddana hodnota, odchylka a princip regulace
A3 — Snimace a snimani veli¢in
druhy snimact, princip ¢innosti, elektricky vystup a pouziti
A4 — Regulatory
druhy regulétord, princip, vlastnosti a pouziti, spojita a nespojita regulace
A5 — Ovladaci a regulacni elektrotechnika
ovladaci a regulacni pfistroje a jejich funkce
A6 — Komplexni fizeni
propojeni snimacu, fidici ¢asti a ak¢énich ¢lent

e Tematické okruhy — Robotika
R1 — Zakladni pojmy robotiky a bezpecnost
zékladni pojmy, manipulac¢ni schopnost, bezpecnost
R2 — Kinetické dvojice a stupné volnosti
kinetické dvojice, pocet stupiii volnosti
R3 — Konstrukce robotu
konstrukéni feSeni a zékladni ¢asti
R4 — Pohyby robotu
pfimocary, rotac¢ni a kyvny pohyb
RS — Pohonné jednotky a fizeni
pohonné jednotky a fizeni pohybu
R6 — Senzory v robotice
druhy senzori a jejich vyuZiti
R7 — Navigace robotil
vodici ¢ara, inercidlni navigace, GPS
R8 — 3D tisk a aplikace robotiky
3D tisk, robotické aplikace a jednoduché robotické systémy

e Tematické okruhy — Elektronika
E1 — Pasivni elektronické soucastky
rezistory, kondenzéatory, civky a z&kladni zapojeni
E2 — Polovodice a diody
polovodice, PN prechod, diody, charakteristiky a métfenti
E3 — Tranzistory a vykonové polovodice
tranzistory, tyristory, triaky a pouziti
E4 — Integrované obvody a zesilovace
integrované obvody, zesilovace a zpracovani signalu
ES — Operacni zesilovace
princip a zakladni zapojeni OZ
E6 — Oscilatory a generovani signalu
princip, vlastnosti a vyuziti
E7 — Digitalni elektronika
logické funkce, Booleova algebra
E8 — Kombinacni a sekvencni body
E9 — TTL/CMOS




E10 — Optoelektronika
LED, fotodioda, fototranzistor, optoclen a pouziti

Pi‘ehled 20 integrovanych témat

C. Integrované Automatiza¢ni a | Robotika Elektronika
maturitni ttma | regula¢ni
technika
1 Zaklady Zakladni pojmy Zakladni pojmy | Zakladni
automatizace a automatizace, robotiky, elektronické
robotiky fidici a regulacni | manipula¢ni soucastky a jejich
obvod schopnost vyznam
2 Automatické Ridici systém, Konstrukce a Integrované
fizeni robotického | vstupy, vystupy a | zakladni ¢asti obvody a
systému akéni Cleny robotu zpracovani
signalu
3 Regulace a fizeni | Regula¢ni obvod, | Pohonné jednotky | Tranzistory a
pohybu robotu regulovana a fizeni pohybu vykonové
veliCina a polovodice
regulacni
odchylka
4 Regulatory v Spojita a nespojita | Pohyb robotu a Opera¢ni
automatizovanych | regulace, druhy jeho fizeni zesilovace
systémech regulatort
5 Snimace v Druhy snimaci, Senzory v Polovodice a
automatizaci a princip ¢innosti a | robotice diody
robotice pouziti
6 Optické sniméni a | Optické snimace a | Sledovani vodici | Optoelektronika
navigace robotu | jejich pouziti ¢ary a navigace
7 Rizeni polohy Snimani polohy a | Kinetickeé dvojice | Optoelektronické
robotického fizeni pohybu a stupné volnosti | prvky a snimace
mechanismu
8 Ovladaci a Ovladaci a Konstrukce Reléové a
regulacni obvody | regulacni ptistroje | robotu a jeho polovodicové
robotickeho funk¢ni ¢asti spinaci prvky
zatizeni
9 Elektronické Snima¢, fidici Senzory robotu Zesilovace a
zpracovani Cast a akéni ¢len integrované
signalu v obvody
automatizaci
10 Operaéni Zpracovani a Senzorické Operaéni
zesilovace v vyhodnoceni systémy robotu zesilovace a jejich
fidicich signélu zapojeni
systémech
11 Digitalni tizeni Ridici systém a Pohyboveé funkce | Booleova algebra
robotickeho logika fizeni robotu a logicke funkce
systému
12 Kombinacni a Princip fizeni Pohyby robotu Kombinacni a
sekvenéni fizeni | pracovniho cyklu sekvenéni obvody
robota
13 Elektronické Rizeni akénich Pohonné jednotky | Tranzistory,
fizeni pohonnych | ¢lenti robotu tyristory a triaky




jednotek

14 Automatizovany | Propojeni Senzory a pohony | Pasivni a aktivni
systém se snimaci | snimace, fidici robotu elektronické
a pohony Casti a akéniho prvky

Clenu

15 Navigace a Zpracovani Vodici ¢ara, Senzory a
orientace vstupnich signalti | inercialni elektronické
mobilniho robotu | a fizeni navigace, GPS zpracovani

signalu

16 Bezpecnost Ovladaci a Bezpecnost pfi Elektronické
automatizovanych | regula¢ni obvody | provozu robott ochranné a
a robotickych spinaci prvky
zatizeni

17 Generovani a Signaly v fidicich | Signaly senzori | Oscilatory a
zpracovani a regulacnich robotu generéatory
signalti v systémech signalu
automatizaci

18 Roboticky systém | Komplexni fizeni | Konstrukce, TTL/CMOS a
a digitalni automatizovaného | pohyb a fizeni digitalni obvody
elektronika systému robotu

19 3D tisk a Ridici systém 3D tisk a aplikace | Elektronické
konstrukce technologického | v robotice prvky pouzivané
robotického zatizeni v fidicim systému
zatizeni

20 Komplexni Automatizace, Konstrukce, Analogova,
automatizovany regulace, pohony, senzory | digitalni a
roboticky systém | snimace, fidicia | a Fizeni robotu optoelektronicka

akeni Cleny ¢ast systému

e Navrh hodnoceni

Kritérium Obsah

Odborné znalosti spravnost pojmi, principi, konstrukce a funkce

Automatizace fizeni, regulace, snimace a fidici obvody

Robotika konstrukce, pohyby, pohony, senzory a aplikace
Elektronika soucastky, obvody a elektronické principy
Aplikacni ¢ést navrh, diagnostika a zdiivodnéni feSeni

Odborné vyjadiovani terminologie, logika a srozumitelnost

e Maturitni prace a jeji obhajoba
Druha ¢ast ustni zkousky se kona formou maturitni prace a jeji obhajoby ptfed zkuSebni komisi.
Prace se zadavd se zamcfenim na odborné kompetence ziskané z odbornych piedméth
Automatiza¢ni a regulacni technika, Robotika a Elektronika.
Kazdy zdk ma svého odborného vedouciho a oponenta maturitni prace z fad ucitelli odbornych
predméti elektro SSR Sumperk, se kterymi v ramci konzultaénich hodin probird sviij postup a
vysledny prakticky projekt.

Zkouska se sklada ze tii ¢asti:
1) Maturitni prace — prakticky projekt
- rozsah provadéci dokumentace maturitni prace ¢ini 8 — 12 stran psaného cistého textu
+ obrazky + povinné stranky
- realizace praktického projektu




2) Elektronicka prezentace
- rozsah prezentace je 20 — 25 snimkt (mimo video sekvence)
3) Obhajoba praktického projektu
Casova dotace na pfipravu je 5 minut u vSech zakt, u zaka s PUP neni nutné ¢as navySovat,
protoze se jednd pouze o technickou pfipravu projekce elektronické prezentace ve
spolupraci s ucitelem
- prezentace pred zkuSebni komisi 20 minut (vlastni Gstni prezentace 15 minut, dopliujici
otazky 5)

74k si téma maturitni prace zvoli v terminu do 18. 9. 2026; pokud si zak ve stanoveném terminu
téma nezvoli, bude mu piid€leno feditelkou $koly po konzultaci s pfislusnou komisi. Téma je
vybrano s ohledem na profilové odborné predméty, tj. automatizovana a regulacni technika,
robotika a elektronika.

(Dle §15 vyhlasky ¢. 177/2009 Sb. skolského zdkona zadéni maturitni prace urci feditel skoly s
dostatecnym c¢asovym piedstihem s ohledem na rozsah, obsah a naro¢nost zpracovani tématu prace,
nejpozdéji vsak 4 mésice pred terminem obhajoby maturitni prace. Zak ma na vypracovani
maturitni prace lhitu nejméné jeden mésic. Pokud je urceno vice nez jedno téma, zak si téma
maturitni prace zvoli v terminu stanoveném feditelem Skoly; pokud si zédk ve stanoveném terminu
téma nezvoli, vylosuje si jedno téma z nabidky urcené feditelem Skoly)

Téma a zadani maturitni prace se zachovava i pro opravnou zkousku a nahradni zkousku.

Termin pro odevzdani samostatné maturitni prace vcetné praktického projektu je 1 mésic pied
terminem obhajoby. Zak odevzda maturitni provadéci dokumentaci v poétu 3 vyhotoveni.

Vedouci maturitni prace a oponent zpracuje pisemny posudek maturitni prace. Posudky jsou
predany zakovi a ¢lenim zkuSebni maturitni komise nejpozdéji 14 dni pfed terminem obhajoby
maturitni prace.

Neodevzda-li zak pro vazné diavody praci v terminu stanoveném feditelkou Skoly, omluvi se
pisemné feditelce Skoly nejpozdéji v den stanoveny pro odevzdéni maturitni prace; uzna-li feditelka
Skoly omluvu zaka, urci zakovi ndhradni termin pro odevzdani maturitni prace. Pokud zak maturitni
praci neodevzda v terminu bez pisemné omluvy s uvedenim vaznych divoda nebo pokud mu
omluva nebyla uznana, posuzuje se, jako by danou zkousku vykonal netispéSné.

Hodnoceni zkousek profilové ¢asti:

Prospéch Zaka se u jednotlivé profilové zkousky klasifikuje stupni:

1 - vyborny

2 - chvalitebny

3 - dobry

4 - dostatecny

5 - nedostate¢ny

O vysledném stupni hodnoceni hlasuje maturitni komise.

Zak se specidlnimi vzdéldvacimi potiebami ma privo na vytvofeni nezbytnych podminek pro
slozeni zkousky a na zohlednéni specifickych poruch u€eni nebo znevyhodnéni dle posudku SPC.
Samostatna prace a jeji obhajoba

Kazdého z uvedenych kritérii se hodnoti znamkou 1 — 5. Aplikuji se analogicky principy z
hodnoceni stni zkousky.

Vysledna zndmka se generuje dle nize uvedeného klice:

Maturitni préace - 40% vysledné znamky, hodnoti vedouci
o odborné hodnoceni z hlediska obsahu - 40%
o prehlednost a graficka Groven textu, uplnost, schémat a vyobrazeni - 30%
o hodnoceni z hlediska jazykového, stylisticka uroven - 30%



Obhajoba praktického projektu - 60% vysledné znamky, hodnoti maturitni komise
o Vvystupovani (verbalni a neverbalni projev) - 20%
o souvisly, fundovany a obsazny komentai - 30%
o technickd troven zpracovaného projektu - 30%
o schopnost reagovat na dopliujici otazky - 20%

P¥i dstni zkouSce se hodnoti:

o ucelenost, presnost a chapani souvislosti pozadovanych poznatkli, pojmi, definic,
zékonitosti a vztahli a schopnost vyjadrit se

o schopnost uplatiiovat poznatky pii feSeni praktickych ptikladt, dovednost aplikovat a
vyvozovat zaveéry, zobeciiovat

o kvalita mysleni, pfedev$im jeho logika, samostatnost a tvofivost

o pfesnost, vystiznost a odborna spravnost tstniho projevu, pouzivani odborné terminologie

o schopnost uzivani technickych pomticek

Stupeii 1(vyborny)

74k ovlada pozadované poznatky, fakta, pojmy, definice uceleng, presné a iplné a chape vztahy
mezi nimi. Pohotové vykonava pozadované intelektudlni a motorické ¢innosti. Samostatné a tvotiveé
uplatituje osvojené¢ poznatky a dovednosti pro feSeni teoretickych a praktickych ukolid. Mysli
logicky spravng, zietelné se u n¢ho projevuje samostatnost a tvotivost. Jeho ustni projev je spravny,
pfesny a vystizny, uziva spradvnou odbornou terminologii.

Stupen 2(chvalitebny)

73k ovlada pozadované poznatky, fakta, pojmy, definice a zdkonitosti ucelené, presné a Gplné
a chape vztahy mezi nimi. Ovlada a spravné pouziva odbornou terminologii. Pohotové vykonava
pozadované intelektudlni a motorické ¢innosti. Samostatné a produktivné nebo podle mensSich
podnéti ucitele uplatiiuje osvojené poznatky a dovednosti pii feSeni teoretickych a praktickych
tikolti. Mysli spravng, v jeho mysleni se projevuje logika a tvofivost. Ustni projev miize vykazovat
mensi nedostatky ve spravnosti, pfesnosti a vystiznosti. Kvalita vysledkl ¢innosti je zpravidla bez
podstatnych nedostatkii.

Stupen 3(dobry)

Zak ma v ucelenosti, piesnosti a tiplnosti osvojeni pozadovanych poznatkti, faktli, pojmi, definic
a zakonitosti nepodstatné mezery. Podstatnéj$i nepiesnosti a chyby dovede za pomoci ucitele
korigovat, objevuji se chyby v pouZivani spravné odborné terminologie. Osvojené poznatky
a dovednosti aplikuje pii feseni ukoll s chybami. Uplatituje poznatky a provadi jejich aplikaci podle
podnéti ucitele. Jeho mysleni je vcelku spravné, neni vzdy tvoiivé. Ustni projev vykazuje
nedostatky, neni pfesny a vystizny, projevuje se nizka slovni zasoba a problémy s vyjadienim
myslenky.

Stuperi 4(dostatecny)

74k ma v ucelenosti, pfesnosti a Gplnosti osvojeni pozadovanych poznatktl zavazné mezery. Pfi
provadéni poZadovanych intelektudlnich a motorickych ¢innosti je malo pohotovy a ma vé&tsi
nedostatky. V uplatiiovani osvojenych poznatkii a dovednosti pti feSeni tkolt se vyskytuji zdvazné
chyby. V logice mysleni se vyskytuji zavazné chyby, mysleni je zpravidla malo tvotivé. Jeho ustni
projev ma vazné nedostatky ve spravnosti, pfesnosti a vystiznosti, odbornou terminologii vyuziva
s Castymi chybami. Zavazné nedostatky a chyby dovede Zzak s pomoci ucitele opravit.

Stupen 5 (nedostatecny)

74k si pozadované poznatky neosvojil uceleng, presné a Giplné, ma v nich zavazné a zna¢né mezery.
Jeho dovednost vykonavat pozadované intelektudlni a motorické Cinnosti ma velmi podstatné
nedostatky. V uplatiiovani osvojenych védomosti a dovednosti pii feSeni teoretickych a praktickych



ukold se vyskytuji velmi zdvazné chyby. Své védomosti nedokaze uplatnit ani s pomoci ucitele,
neovlada odbornou terminologii. Neprojevuje samostatnost v mysleni, vyskytuji se u ného casté
logické nedostatky ve spravnosti, presnosti a vystiznosti. Nezvlada pracovat s predlozenymi
pomuckami.

Reditelka sttedni Skoly rozhodla v souladu se zdkonem ¢. 561/2004 Sb., o piedskolnim, zakladnim,
sttednim, vyS$§im odborném a jiném vzdélavani (Skolského zédkona), ve znéni pozdéjsich pravnich
piedpist a v souladu s vyhlaskou ¢. 177 Sb., o blizSich podminkach ukonfovani vzdélavani ve
sttednich Skoladch s maturitni zkouSkou, ve znéni pozdéjsich pravnich piedpist, o upravé podoby
povinnych zkousek jako profilovych zkousek.

V Sumperku dne 31. 8. 2026

Zpracoval:  Ing. Jakub Cipa Schvdlila: Magr. Irena Jonova
pfedseda PK elektro feditelka Skoly



